Scheda tecnica dell'aratro Delfino3

L'attrezzatura realizza una lavorazione del terreno come schematizzato nella seguente figura
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Profondita di lavorazione del vomere: hl1 =40/50 cm
Larghezza dei micro bacini: 40/50 cm

Lunghezza dei micro bacini: programmabile L1 = 3,5/5metri
Profondita di lavorazione del ripper: h2 = 60/85cm
Lunghezza totale della lavorazione: P =4/8m

Potenza: Cv 210/220

Velocita di lavorazione: 4/8 km / ora

Peso 1.800 kg



